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 ��
�0,��	��
�%���

( 1) Set ze g( s) =0,  CLOSED=[ ] ,  OPEN=[ s ] ,  WEG( s) =[ s] ;  

ber echne h( s )  sowi e f ( s )  = g( s )  + h( s) .

( 2) Wenn OPEN=[ ] ,  dann STOP:  kei ne Lösung gef unden.

( 3) Wähl e n aus OPEN mi t  f ( n)  mi ni mal ;

set ze OPEN=OPEN – [ n] ,  CLOSED=[ n]  + CLOSED

( 4) Wenn n ∈∈∈∈ T,  dann STOP:  Lösung n gef unden mi t  Kost en g( n)

( 5) Wenn n ∉∉∉∉ T,  dann bet r acht e al l e n‘ ∈∈∈∈ Succ( n) :

a. Wenn n‘  ∉∉∉∉ OPEN und n‘  ∉∉∉∉ CLOSED,  dann set ze WEG( n‘ )  = [ n‘ ]  + WEG( n) ,  OPEN = 

[ n‘ ] +OPEN,  g( n‘ )  = g( n)  + k( n, n‘ )  und ber echne f ( n‘ ) =g( n‘ ) +h( n‘ )

b. Wenn n‘ ∈∈∈∈ OPEN oder  n‘ ∈∈∈∈ CLOSED,  und g( n) +k( n, n‘ ) <g( n‘ ) ,  dann set ze 

WEG( n‘ ) =[ n‘ ] +WEG( n)  und g( n‘ ) =g( n) +k( n, n‘ ) .  Fal l s  spezi el l  n‘  i n CLOSED,  

dann set ze OPEN=[ n‘ ] +OPEN und CLOSED=CLOSED – [ n‘ ]

( 6) Gehe zu ( 2)
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+�
�4
��

A (60)

D (150)

B (100)

C (120)

K (90)

G (160)

H (170)
F (50)

E (180)

Verlauf für c, z.B.: (100,50,25,10,5,2,1,0.5,0.25,...)
Zwei weitere Kontrollparameter:
k: (alle k Schritte wird c verringert)
m: Stop, wenn sich m mal das gleiche Element behauptet 

q100(B,D)=0.61

q100(B,C)=0.82

q10(B,D)=0,006

q10(B,C)=0.14
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( 1)  Wähl e x ∈∈∈∈ X bel i ebi g.

( 2)  Set ze i =1;  x i =x;  j =1.

( 3)  Set ze r =1;  s=1;  c=c j ;  q=qc;   / /  s  i s t  I ndexvar .  f ür  m,

/ /  r  i s t  I ndexvar .  Für  k  

( 4)  Set ze u=x i ;  wähl e y ∈∈∈∈ Nu mi t  Wkt .  p( u, y) ;

Akzept i er e z=y mi t  Wkt .  qc( u, y)  oder  

z=u mi t  Wkt .  1 – qc( u, y) ;

Set ze s=1 f al l s  z=y,  oder  s=s+1 f al l s  z=u;

Set ze i =i +1 und x i =z;

Set ze r =r +1;

( 5)  Wenn s=m,  dann STOP mi t  Ausgabe x i ;

Wenn s<m:  wenn r <k gehe zu ( 4) ;

wenn r =k,  set ze j =j +1 und gehe zu ( 3) .
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