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* N26 wird hinzugefugt

N26 tragt N32 als Nachfolger ein

N26 benachrichtigt N32 (notify)

N32 tragt N26 als Vorganger ein
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:9 N21« N26 kopiert Schlussel

* N21 fragt (asynchron, im Rahmen
des periodischen Stabilisierungs-
prozesses) seinen Nachfolger N32
nach dessen Vorganger.
Ergebnis: N26.
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(Optional) Core RM-API distribution control, replication,
leasing, heartbeat, database
CommumcaorAPI and Grid management, triggers
Address resolution, routing,
.o @@ G |
IPASPIAPI
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